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1. Wstep.

Niniejsza dokumentacja techniczno-ruchowa ma na celu zapoznanie
uzytkownik w z budowg i dziaaniem platformy zaadowczej oraz podanie
wytycznych niezbednych do jej niezawodnej i bezpiecznej eksploatacji i obs ugi.

Stosowanie sie do wskazan zawartych w DTR zapewni uzytkownikowi
prawid owe wykorzystanie platformy zaadowczej. Nieprzestrzeganie zasad
prawid owej eksploatacji i obs ugi moze spowodowac nastepstwa, za kt re producent
nie ponosi odpowiedzialnosci, a uzytkownik traci prawo do gwarancji udzielonej
przez producenta.

Uzytkownik po otrzymaniu od sprzedawcy Dokumentacji Techniczno
Ruchowej oraz deklaracji zgodnosci WE winien _niezw ocznie udaé sie z ww.
dokumentem do w asciwego dla uzytkownika oddzia u Urzedu Dozoru
Technicznego - celem dokonania rejestracii.

2. Przeznaczenie platform za adowczych.
Platformy zaadowcze montuje sie na samochodach dostawczych,
ciezarowych, naczepach oraz przyczepach. Stosuje sie je w celu zaadunku

i rozadunku przewozonych towar w. Montowane sg =z tyu zabudowy,
w zaleznosci od potrzeb, w zastepstwie drzwi tylnych lub za nimi.

3. Charakterystyka i dane techniczne platformy za adowczej.

3.1. Dane techniczne platformy za adowczej.

1. Udzwig maksymalny : 750 kg, 1000 kg, 1500 kg, 2000 kg,
2500 kg, 3000 kg

2. Maksymalna wysoko$¢ podnoszenia : 1630 mm

3. Maksymalna wysokos¢ podestu : 2000 mm

4. Szerokosc¢ podestu : dostosowana do szerokosci zabudowy

5. Naped : elektryczno-hydrauliczny

6. Maksymalne ci$nienie w uk adzie hydr. : 20 MPa

7. Moc silnika elektrycznego : 800 W, 2 kW, 3 kW

8. Napiecie zasilania :121lub 24V

9. Zr do zasilania : akumulator rozruchowy pojazdu
lub specjalny

10. Liczba si ownik w hydraulicznych : 2 podnoszace i 2 zamykajace

11. llos¢ oleju hydraulicznego w uk adzie 181



3.2. Oqg Iny opis budowy platformy za adowczej.

Rys. 1. Elementy sk adowe platformy za adowcze;.

Podest.

Ramie.

Wieszak.

Belka.

P etwa mocujaca.
Zderzak.

Si ownik zamykajacy.
Si ownik podnoszacy.
. Sterownik.

10. Agregat hydrauliczny.
11. Lampy ostrzegawcze.
12. Rollstop.

13. Sterowanie nozne.
14. Obudowa bezpiecznika.

©WoOoNoOOR~WND =



3.2.1. Belka nos$na platformy rys. 1 poz. 4

Belka nosna platformy za adowczej wykonana jest z rury kwadratowej, do
kt rej przyspawane sg elementy mocujgce pozosta e czesci platformy oraz zderzak.

3.2.2. Ramie podnoszenia rys. 1 poz. 2

Ramie podnoszenia stanowig dwa ramiona po gczone rurg okrag g. Ramiona
wykonane sg z rury prostokatnej z przyspawanymi uszami. Stosowane rozstawy
ramion to: 750, 1100, 1150, 1250, 1320 i 1570 mm. D ugosci ramion to: 650, 750,
800, 900 i 1000 mm.

3.2.3. Wieszak rys. 1 poz.3

Wieszak jest elementem gczacym ramie podnoszenia z belkg nosna.
Dodatkowo pozwala na automatyczne wychylenie konca platformy w dolnym jej
PO Ozeniu.

3.2.4. Podest rys.1 poz. 1

Podest wykonany jest ze stali lub aluminium. W obu przypadkach jest to
konstrukcja spawana. Podest stalowy wykonany jest z blach. Podest aluminiowy
wykonany jest z profili aluminiowych, z uszami stalowymi. W podestach mozna
instalowac sterowanie nozne (rys. 1 poz. 13), urzadzenie zapobiegajgce zsuwaniu
sie w zk w rollstop (rys. 1 poz. 12) oraz lampy ostrzegawcze (rys. 1 poz. 11).
Od spodu podestu mocowane sg flagi ostrzegawcze.

3.2.5. P etwy mocujace rys. 1 poz. 5.

P etwy mocujace suzg do zamocowania platformy do ramy pojazdu za
pomoca $rub M16-8.8. Belka zamocowana jest do p etw przy pomocy srub M20-
10.9, M24-10.9 oraz M16-8.8. W przypadku ramy w postaci dwuteownika stosowana
jest inna konstrukcja p etw z zastosowaniem zacisk w stalowych kutych. P etwy
wykonane sg z element w stalowych po aczonych spoing spawalnicza.

3.2.6. Uk ad hydrauliczny.

W skad ukadu hydraulicznego wchodzi: agregat hydrauliczny z pompa
zebatg napedzang silnikiem elektrycznym, stalowa armatura hydrauliczna, przewody
elastyczne, si owniki z zaworami.

Podnoszenie platformy odbywa sie poprzez t oczenie oleju od pompy do siownik w
podnoszacych, a opuszczanie nastepuje w spos b grawitacyjny z wyt aczaniem oleju
przez zaw r dawigcy do zbiornika. Do sterowania pracg siownik w platformy
za adowcze] suzg elektrozawory zamontowane na nich. Na kazdym siowniku
zamontowany jest takze =zaw r bezpieczehAstwa zamykajacy wypyw oleju
w przypadku pekniecia przewodu elastycznego.

Zadaniem siownik w zamykajacych jest zamykanie podestu do po ozenia
transportowego (pionowego) oraz w czasie ruchu roboczego podestu sg elementem
prostowodowym z ramieniem, co umozliwia poziome ustawienie podestu.



4. Obs uga platformy za adowczej.

4 1. Wymagania w stosunku do 0s b obs ugujacych urzadzenie.

Samodzielng obs uge platform za adunkowych mogg prowadzi¢ wy gcznie

osoby, kt re ukonczyy 18 rok zycia, zostay poinstruowane i wykazay sie
umiejetnoscig obs ugi urzadzenia przed w ascicielem przedsiebiorstwa, w kt rego
posiadaniu znajduje sie platforma. Konieczne jest wyrazne zlecenie obs ugi platformy
za adunkowej przez przedsiebiorce.

4.2. Przepisy bezpieczenstwa.

Podczas pracy platformy zaadowczej nalezy przestrzega¢ nastepujacych

przepis w:

Przed uruchomieniem platformy nalezy upewnic sie, czy w zasiegu platformy
nie znajdujg sie zadne osoby postronne.

Nie wolno przekraczaé maksymalnej nosnosci, ani tez srodka ciezkosci
adunku.

Zabrania sie uzytkowania platformy za adowczej do cel w niezgodnych z jej
przeznaczeniem. AMA POLSKA nie odpowiada za skutki, ani tez szkody
wynik e na skutek uzycia niezgodnego z przeznaczeniem.

W asciwie dzia ajgca platforma za adowcza jest urzadzeniem bezpiecznym.
W celu uzyskania takiego stanu rzeczy wystarczy tylko w asciwa konserwacja
platformy.

Zabrania sie podnoszenia i opuszczenia 0s b na platformie z wyjgtkiem
obs ugujacego platforme ze sterowaniem noznym (jezeli takie sterowanie
zosta 0 zamontowane na platformie).

4.3. Wykres nosnosci.

W celu unikniecia przedwczesnego zuzycia oraz uszkodzen, konieczny jest

r wnomierny zaadunek platformy, kt ry nie przekracza maksymalnej nosnosci
i punktu ciezkosci umieszczonego na platformie adunku.

3500

3000 4

2500 W

—4—305H
—@-255H
—&—205H
——155H
—s—205/A
-8 155/
—4—7SL
—&—10SL/ELE

2000 4

1500 @

1000 4

Masa tadunku na podescie [kg]

500

Ramie dziatania obciazenia [mm]

Rys. 2. Wykres nosnosci



4 .4. Sterowanie platformag za adowcza.
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Rys. 3. Widok pulpitu sterowniczego platformy za adowczej.

Joystick.

Nieaktywne zaslepka.
Wy acznik awaryjny.
Przycisk bezpieczenstwa.

Prze acznik pracy (w lewo sterowanie nozne, centralnie wy gczone, w prawo -
- sterowanie reczne).

o0

Pulpit sterowniczy znajduje sie z prawej strony pojazdu w miejscu
umozliwiajgcym atwg kontrole sytuacji w zasiegu pracy platformy. Wszystkie
elementy pulpitu zamkniete sg w obudowie z obrotowg tablicg szczelnie zamknietg
w czasie ruchu pojazdu i zabezpieczong przed dostepem os b niepowo anych.



4.4 1. Sterowanie reczne platformg za adowcza.

Sterowanie reczne mozliwe jest przy ustawionym prze aczniku pracy
w prawo sterowanie reczne rys. 3 poz. 5. W czasie ruch w platformy nalezy
trzymac ciggle wcisniety przycisk bezpieczenstwa - rys. 3 poz. 4. Do sterowania
ruchami platformy (otwieranie, opuszczanie, podnoszenie i zamykanie) stosuje sie
joystick wed ug wskazan piktogram w umieszczonych na pulpicie sterowniczym.
Ponizej znajduja sie rysunki po ozenia dzwigni joysticka i ich znaczenie.

/@ Q Otwieranie platformy
/ ;

1

%ﬁ @ é Opuszczanie platformy

Nk

!
%ﬂ @ L Podnoszenie platformy
F

1
%5 @Q Zamykanie platformy
Tﬂ

Rys. 4. Po ozenia joysticka.



4.4.2. Sterowanie nozne platformg za adowcza.

Rys. 5. Przyciski sterowania noznego.

1. Przycisk bezpieczenstwa.
2. Przycisk wg re.
3. Przycisk wd

Sterowanie nozne mozliwe jest przy ustawionym prze gczniku pracy w lewo
sterowanie nozne rys. 3 poz. 5. Pierwszym krokiem jest otworzenie platformy,
na waczonym sterowaniu recznym, do poziomu. Nastepnie prze gczamy
na sterowanie nozne. W czasie ruch w platformy nalezy trzymaé ciagle wcisniety
przycisk bezpieczenstwa rys. 5 poz. 1. Do sterowania ruchami platformy
(opuszczanie, podnoszenie) stosuje sie dwa pozostae przyciski. Przycisk rys. 5
poz. 2 do ruchu w g re, a przycisk poz. 3 do ruchu w d . Aby zamkna¢ platforme
W po ozenie transportowe nalezy ponownie prze gczy¢ na sterowanie reczne,
a nastepnie uzy¢ joysticka.
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Przyciski sterowania
noznego

Reakcja platformy

O
=
X
®
X

X X X|olol@

>< — Nacisk na przycisk

Q — Brak nacisku

Rys. 6. Zasada dzia ania sterowania noznego.

UWAGA:

Na ramieniu platformy zamontowane sg zderzaki dochodzace do progu
zabudowy pojazdu, opierajace sie o niego w momencie ustawiania platformy
w po ozenie transportowe. W momencie napotkania oporu przez zderzaki nalezy
zaprzesta¢ podnoszenia ramienia. Niezatrzymanie ramienia grozi uszkodzeniem

progu.

5.Konserwacija.

5.1. Olej.

Poziom oleju w uk adzie hydraulicznym nalezy systematycznie kontrolowac.
W razie potrzeby uzupe nia¢ stan oleju. Minimalny i maksymalny poziom oznaczone
sg na zbiorniku. W drugim miesigcu uzytkowania platformy za adunkowej nalezy
zmieni¢ olej, a nastepnie dokonywaé tego co 6 miesiecy (najlepiej przed latem
i przed zima).

Wymiana oleju:

Otwartg platforme zatrzymaé w po owie wysokosci podnoszenia. Wykreci¢ korek
spustowy oleju. Jezeli po spuszczeniu oleju platforma zostanie opuszczona, zbiornik
oleju zostanie wyp ukany do czysta. Po ponownym wkreceniu korka spustowego
oleju, zbiornik mozna nape nia¢ nowym czystym olejem.

Do tego celu zalecany jest olej AMA Hydraulic Super VG-22 stosowany przez
producenta we wszystkich nowo instalowanych platformach. Dopuszczalne jest
uzycie innego oleju hydraulicznego, kt rego wskaznik lepkosci wynosi 180,
a temperatura p yniecia 60 C.




11

5.2. Naped elekiryczny i problemy z uk adem elektrycznym.

Dobre zasilanie elekiryczne za pomoca akumulator w oraz alternatora
o odpowiedniej mocy sg czynnikami o ogromnym znaczeniu dla w asciwego
dzia ania platformy za adunkowe;j.

Zak cenia w zasilaniu sprowadzajg sie najczesciej do roz adowanych baterii
(akumulator w). Przekazniki pozostajg waczone na skutek wypalenia, silnik
elektryczny moze ulec spaleniu na skutek przegrzania. R wniez, w wypadku
system w obs ugiwanych elektromagnetycznie, wystepujg problemy na skutek nie
w gczenia elektromagnes w, w wyniku zbyt niskiego poziomu napiecia.

Przeprowadzone pr by wykazay, ze w wypadku ca kowicie na adowanego,
czesciowo roz adowanego, jak tez cakowicie roz adowanego akumulatora, prad
roboczy - 1, dla silnika wzrasta przy uruchomieniu platformy za adunkowej. Zaleznie
od dalszego roz adowania baterii, spada napiecie U. Dzieki temu staa pozostaje
wartos¢ pobranej mocy roboczej P. Przy postepujacym roz adowaniu baterii
niewykluczone jest wzrastajgce wystepowanie pradu przechodzacego przez silnik,
z wzrastajgcqg stopniowo temperaturg wewnetrzng i mozliwoscig spalenia sie wnetrza
silnika.

Mozliwosci zastosowania platform za adunkowych:

A. W wypadku dugich czas w przejazd w i kr tkich czas w za- i wy adunku,
wystarcza wydajno$¢ akumulator w i alternatora instalacji 24 V. Przy instalacji 12 V
pozadane jest zwiekszenie wydajnosci alternatora i baterii. Zaleca sie kontrolowac
regularnie stan baterii. Jezeli stwierdzicie Panstwo, ze baterie sg mimo to
roz adowane, konieczne jest zwiekszenie ich pojemnosci.

B. W wypadku dugich czas w przejazdu i wielokrotnego zastosowania platformy
za adunkowej (miedzy innymi w przypadku transportu paletowego) przy czym za -
i wy adunek prowadzony jest przy uzyciu platformy zaadunkowej, konieczne jest
zwiekszenie mocy alternatora i pojemnosci akumulator w. Istniejg dwie mozliwosci
przeprowadzenia tej operaciji:

1. Zwiekszy¢ pojemnosc¢ baterii rozruchowych, az do uzyskania wartosci 200 Ah przy
24 V. Zdolnos¢ adowania alternatora powinna wynosi¢ w wczas przynajmniej 55A.
Przy instalacjach 12V pozadane jest zwiekszenie pojemnosci akumulator w do
200Ah. Prad adowania alternatora powinien wynosi¢ w tym wypadku 70A.

2. Przy aczy¢ baterie, kt re adowane sg przez alternator pojazdu. Przy tym nalezy
zamontowa¢ zestaw diod w celu osobnego naadowania akumulator w
rozruchowych i dodatkowych. W celu zapewnienia zasilania elektrycznego, radzimy
Panstwu w wypadku przedstawionej sytuacji, zainstalowaé specjalne baterie o
pojemnosci co najmniej 400 Ah przy 12 V i przynajmniej 200 Ah przy 24 V.

C. W wypadku kr tkich czas w przejazdu i wielokrotnego uzycia platformy
za adunkowej, konieczne jest dopasowanie ukadu zasilania elektrycznego
z dodatkowymi bateriami i zwiekszong mocg alternatora. W wypadku instalacji 12V
moze by¢ pozadany montaz specjalnego alternatora.

W razie watpliwosci prosimy zwr ci¢ sie z zapytaniem do producenta.
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5.3. Wyb r baterii.

W zasadzie jako akumulatory =zasilajagce mozna zastosowac baterie
rozruchowe, jak tez baterie napedu mieszanego. Od warunk w eksploatacji
(czestotliwosci prowadzenia roz adunku i zaadunku, jak tez czas przejazd w
i zainstalowany na pojezdzie uk ad zasilania elektrycznego), zalezy jaka konstrukcja
jest najbardziej ekonomiczna, wzglednie najbardziej niezawodna.

Baterie rozruchowe wytrzymujg okoo 150 cykli roz adowania, natomiast
akumulatory typu "Heavy-Duty" nadajg sie do 250 roz adowan. Akumulatory takie
pozwalajg dostarczy¢ prad o odpowiednich parametrach w przeciggu kr tkiego
czasu. Duga zywotno$¢ jest mozliwa, o ile akumulatory pozostajg praktycznie
w stanie ca kowitego na adowania.

Baterie napedu mieszanego nadajg sie do okoo 400 cykli roz adowan.
Akumulatory te skonstruowano do pracy w cyklu adowania/roz adowania dla
uk ad w oswietleniowych, napedowych itp.

Akumulatory napedowe nadajg sie do okoo 1500 cykli roz adowanh.
Akumulatory te sg ekonomiczne w uzyciu nawet przy trudnej eksploatacji ze wzgledu
na ich duga zywotnosc¢. Zastosowanie akumulator w do napedu mieszanego jest
w tym wypadkiem najlepszym rozwigzaniem.

Jezeli platforma za adunkowa uzytkowana jest z reguy tylko kr tko, przy
zmiennie d ugich czasach przejazdu, w wczas eksploatacja akumulator w zblizona
jest do eksploatacji akumulator w. Wyb r akumulator w rozruchowych typu "Heavy-
Duty" (zwiekszona wytrzyma 0s¢), o duzej pojemnosci, jest najbardziej korzystny.
W tym wypadku nalezy stosowac akumulatory rozruchowe pojazdu.

Jezeli czeste] eksploataciji platformy towarzysza kr tkie czasy przejazd w,
baterie beda powoli ulegay rozadowaniu. Konieczna jest w wczas wieksza
pojemnos$c¢ i konstrukcja pozwalajgca na wiekszg ilos¢ cykli adowanie/roz adowanie
(np. baterie napedu mieszanego).

W wypadku intensywne] eksploatacji platformy zaadunkowej, alternator
bedzie niewystarczajgcy. Bateria musi by¢ w tym wypadku (czasami nawet
kilkakrotnie w ciagu tygodnia) adowana, przy uzyciu prostownika. W tym wypadku
najbardziej ekonomicznymi sg akumulatory zasilajgce z p ytami rurowymi.

Jezeli pojazd wyposazony zostaje w dodatkowe akumulatory, duze znaczenie
ma kontrola pradu adujacego, napiecia adujacego, jak tez ustawienia prostownika.
W wypadku zbyt niskiego ustawienia napiecia adujgcego, akumulatory nie zostang
ca kowicie na adowane.



5.4. Usterki.

Jezeli platforma AMA zostaa zamontowana zgodnie z przepisami i jest
w asciwie konserwowana, jej eksploatacja powinna przebiega¢ niezawodnie i bez
usterek. Jezeli mimo wszystko wystgpig problemy, lub tez wyniknie koniecznos$¢
dokonania napraw, ponizsza tabela usterek stanowi dobrg pomoc u atwiajgca

rozwigzanie problem w.

TABELA USTEREK

Mozliwa przyczyna

Srodki zaradcze

Silnik pompy nie pracuije.

. Roz adowane akumulatory.

. Uszkodzony przekaznik.

. Uszkodzony bezpiecznik.

. Niew asciwy kontakt zacisk w
akumulatora.

. Przerwanie przewodu.

. Uszkodzony silnik.

A WON =

o O1

AWM=

D O1

. Na adowac¢ akumulatory.

. Wymieni¢ przekaznik.

. Wymieni¢ bezpiecznik.

. Oczysci¢ zaciski akumulatora.

. Wymieni¢ przew d.
. Wymieni¢ silnik.

Silnik pompy pracuje zbyt wolno.
1. Roz adowane akumulatory.

2. Zuzyte szczotki weglowe w silniku.
3. Uszkodzony silnik.

wn —

. Na adowac¢ akumulatory.
. Wymieni¢ silnik.
. Wymieni¢ silnik.

Silnik pompy pracuje, platforma nie

podnosi sie

1. Za ma o/brak oleju.

2. Niew asciwie wyregulowany zaw r
cisnieniowy.

3. Uszkodzone sprzeg o silnika

| pompy.
4. Uszkodzona pompa.

—

. Uzupe nic¢ olej.

. Dokona¢ pomiaru cisnienia i
wyregulowa¢ w punkcie
serwisowym.

. Wymienié¢ pompe i/lub silnik.

. Wymieni¢ pompe.

Silnik pompy pracuje, platforma nie

zamyka sie

1. Za ma o/brak oleju.

2. Niew asciwie wyregulowana
wartos¢ cisnienia.

3. Zanieczyszczony zaw .

4. Uszkodzona cewka.

5. Uszkodzenie przewodu.
elektrycznego prowadzacego od
zaworu.

6. Uszkodzony joystick sterujacy
funkcja "zamykanie".

. Uzupe nic¢ olej.

. Wyregulowac cisnienie w punkcie
serwisowym

. Wyczysci¢ zaw r.

. Wymieni¢ cewke.

. Wymieni¢ przew d.

. Oczysci¢ styki lub wymieni¢ joystick.

Platforma opada zbyt szybko
1. D awik niew asciwie ustawiony.

—

. Ustawi¢ d awik.




Platforma otwiera sie zbyt wolno
1. Uszkodzony zaw r odcigzajacy lub 1. Wymieni¢ zaw r.
zaw r zwrotny.
2. Przeciek w cylindrze, przetworniku 2. Usuna¢ lub wymienic.
cisnienia, wezach lub w przewodach.

Platforma nie opuszcza sie lub tez
opuszcza sie zbyt wolno

1. D awik ustawiony niew asciwie. 1. Ustawi¢ d awik.

2. Zatkany d awik. 2. Oczysci¢ d awik.

3. Zbyt gesty olej. 3. Zastosowac olej zalecany przez

producenta.

4. Uszkodzona cewka zaworu 4. Wymienic¢ cewke.
odcigzajacego.

5. Zbyt mocno dokrecony zaw r 5. Ustawi¢ zaw r.
zabezpieczajacy przed peknieciem
wezy.

6. Uszkodzony prze gcznik. 6. Wymienic prze gcznik.

7. Uszkodzony zaw r 7. Sprawdzi¢ przewody elektryczne
zabezpieczajacy przed peknieciem lub wymieni¢ zaw r
wezy. zabezpieczajacy przed peknieciem.

Platforma przechyla sie zbyt wolno

1. Siownik zamykajacy przecieka 1. Wymienic uszczelki lub ca e
wewnetrznie. cylindry.

2. Przecieki w wezach. 2. Naprawi¢ lub wymienié.

3. Zaw r 3/2 przecieka wraz 3. Wymienic¢ zawory.

z zaworem zwrotnym lub/i razem
z zaworem odcigzajacym.
4. Przetwornik cisnienia przecieka. 4. Wymieni¢ przetwornik cisnienia.

Platforma nie przechodzi lub

przechodzi zbyt wolno w po ozenie

przechylone

1. Tarcie dzia ajgce na trzpienie lub 1. Wymieni¢ ozysko.
tuleje ozyskowa.

2. Uszkodzony przetwornik cisnienia. 2. Wymienic przetwornik cisnienia.
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5.5. Zamawianie podzespo Ww.

W wypadku koniecznos$ci zam wienia podzespo w nalezy poda¢ numer
fabryczny platformy. Nr fabryczny znajdziecie Panstwo na tabliczce znamionowej
umieszczonej na pulpicie sterowniczym.

X
.

Numer umieszczony na tabliczce znamionowej

Rys. 7. Pulpit sterowniczy z tabliczkg znamionowa.

6. Kontrola.

Platforma za adowcza AMA musi by¢ poddawana przegladowi w odstepach
6 miesiecznych. Nalezy sprawdzi¢ jg pod wzgledem mozliwych uszkodzen oraz
poprawnosci dzia ania. Dobrze jest przygotowaé (oczysci¢) platforme za adowczag
do prac konserwacyjnych i kontrolnych, aby przebiega y szybko i sprawnie.

6.1. Kontrola uk adu elektrycznego:

6.1.1. adowanie akumulator w.

6.1.2. Sprawdz poziom elektrolitu w akumulatorach.

6.1.3. Skontrolowac zaciski akumulator w pekniec¢, o ile to konieczne oczyscic lub
wymienic.

6.1.4. Sprawdzi¢ kable.

6.1.5. Oczyscic styki agregatu.

6.1.6. Oczyscic silnik elektryczny i sprawdzi¢ stan szczotek weglowych oraz kotwic.

6.1.7. Sprawdzi¢ kable i styki.

6.1.8. Skontrolowac funkcjonowanie uk adu sterujacego.
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6.2. Kontrola uk adu mechaniczneqo:

6.2.1. Trzpienie i tuleje ozyskowe.

6.2.2. Skontrolowa¢ zamykanie platformy za adunkowej, o ile to mozliwe, ustawié¢
cylinder zamykajacy.

6.2.3. Sprawdzi¢ funkcjonowanie blokady.

6.3. Kontrola uk adu hydraulicznego:

6.3.1. Skontrolowac przewody.

6.3.2. Skontrolowac weze.

6.3.3. Sprawdzi¢ cylindry.

6.3.7. Wymienic olej.

6.3.8. Oczyscic uk ad i zbiornik oleju srodkiem antykorozyjnym.

7. Obs uga serwisowa.

7.1. Obs uga techniczna urzadzenia.

Pierwszy przeglad techniczny i wymiana W 6 miesigcu uzytkowania.
oleju dla wszystkich typ w platform.

Nastepne przeglady techniczne i wymiany |Co 6 miesiecy
oleju dla wszystkich typ w platform

Wszystkie wyzej wymienione przeglady techniczne i wymiany oleju w okresie
trwania gwarancji sg wykonywane na koszt uzytkownika.

UWAGA:

Przeglady techniczne po aczone z wymiang oleju podobnie jak wszelkiego
rodzaju naprawy moga by¢ przeprowadzone jedynie przez konserwator w majacych
uprawnienia Urzedu Dozoru Technicznego. W zwigzku z tym niezbedne jest
sprawdzenie czy dany konserwator posiada uprawnienia, o kt rych mowa.




Schemat

BLOKOWY - sterowanie
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Agreqat hydrauliczny

Sterowanie noine

Swintta ostrzegawcze

Opcja

Sitowniki podnoszqce

Sitowniki_zamykajace

Skrzynka sterownicza

Pilot sterujgcy
Opcja




Schemat

ELEKTRYCZNY - ogolny
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y1 2 - cewka na elektrozaworze dwusironnego dziatania sitownika zamykajacego
yd y5 - cewka na elektrozaworze dwustronnego dziatania sitownika podnoszacego
y3 y8 y9-cewka na elektrozaworze jednostrennego dziatania na rozdzielaczu hydraulicznym
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Schemat

ELEKTRYCZNY - uklad sterowania
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Wszystkie przewody o przekroju 1,5 mm




Schemat
ELEKTRYCZNY - panel sterowania
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Schemat
HYDRAULICZNY
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Sitowniki zamykajace Sitowniki podnoszace
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y1 y2 - cewka na elektrozaworze dwustronnego dziatania sitownika zamykajacego
yd y5 - cewka na elektrozaworze dwustronnego dziatania sitownika podnoszacego
y3 y8 y9 - cewka na elektrozaworze jednostronnego dziatania na rozdzielaczu hydraulicznym
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10. Warunki gwaranciji firmy AMA POLSKA:

10.1. Gwarancja.

AMA POLSKA gwarantuje, ze platforma zaadowcza dziaa sprawnie
i zosta a wykonana z materia w 0 najwyzszej jakosSci.

10.2. Objasnienia pojec.

10.2.1. Jezeli w niniejszych uzgodnieniach mowa jest o "producencie”, rozumie sie
tym samym firme AMA POLSKA.

10.2.2. Obs uge serwisowg prowadzi firma AMA POLSKA lub jej przedstawicielstwa
na terenie kraju.

10.3. Warunki.

10.3.1. Gwarancji udziela sie wy acznie na platformy zaadowcze, kt rych stan
wyjsciowy odpowiada stanowi platformy dostarczonej przez producenta.

10.3.2. Kazda cze$¢, kt ra ma zostaé objeta gwarancja, musi znajdowac sie
w ofercie producenta.

10.3.3. Decyzja, czy dana usterka moze zosta¢ objeta gwarancjg, zostaje podjeta
przez producenta.

10.3.4. W 6 miesigcu uzytkowania platformy nalezy dokona¢ wymiany oleju,
stosujac olej zalecany przez producenta (patrz tez pkt. 5.1. - DTR).

10.3.5. Dwa razy do roku platforma musi by¢ poddana przegladowi.

10.3.6. W wypadku kazdego roszczenia gwarancyjnego nalezy przed ozy¢ ostatnig
fakture i wynik ostatniego przegladu okresowego.

10.3.7. Na kazdy wymieniony i zafakturowany podzesp platformy AMA obowigzuje
okres gwarancji (patrz pkt. 10.4.1).

10.4. Okres gwarancii.

10.4.1. Okres gwarancji na platforme AMA wynosi 24 miesiagce od momentu
dostawy. Data wystawienia faktury przez AMA POLSKA, dla firmy kt ra
dokona a montazu obowigzuje jako data poczatkowa okresu gwarancji.

10.4.2. Okres gwarancji na pokrycia chromowe toczysk cylindr w podnoszacych
i zamykajgcych wynosi 5 lat.

10.5. Wykluczenia z gwaranciji.

10.5.1. Gwarancja nie obejmuje czesci, kt re nie zostay zamocowane w naszych
punktach serwisowych.

10.5.2. Elementy gumowe i z tworzyw sztucznych nie sg objete gwarancja.

10.5.3. Zmiany dokonywane na urzadzeniu w toku montazu, czynnosci
serwisowych, a kt re nie zostay dozwolone przez producenta, prowadzg
do uniewaznienia gwaranciji.

10.5.4. O ile naprawy lub wymiany zostay przeprowadzone przez przedsiebiorstwa
inne, niz to podano w pkt. 10.2.2., gwarancja zostaje uniewazniona.

10.5.5. Gwarancja przepada, jezeli nie przestrzegano wskaz wek producenta,
jak tez w wypadku przecigzenia, stosowania do cel w niezgodnych
Z przeznaczeniem, zaniedban, uzytkowania przez osoby nieuprawnione
i w przypadku stwierdzenia z ej woli.






