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1. Wst�p.  

 
Niniejsza dokumentacja techniczno-ruchowa ma na celu zapoznanie 

u�ytkowników z budow� i dzia
aniem platformy za
adowczej oraz podanie 
wytycznych niezb�dnych do jej niezawodnej i bezpiecznej eksploatacji i obs
ugi. 

Stosowanie si� do wskaza� zawartych w DTR zapewni u�ytkownikowi 
prawid
owe wykorzystanie platformy za
adowczej. Nieprzestrzeganie zasad 
prawid
owej eksploatacji i obs
ugi mo�e spowodowa� nast�pstwa, za które producent 
nie ponosi odpowiedzialno�ci, a u�ytkownik traci prawo do gwarancji udzielonej 
przez producenta. 

 
 

          U�ytkownik po otrzymaniu od sprzedawcy Dokumentacji Techniczno � 
Ruchowej oraz deklaracji zgodno�ci WE winien niezw
ocznie uda� si� z ww. 
dokumentem do w
a�ciwego dla u�ytkownika oddzia
u Urz�du Dozoru 
Technicznego - celem dokonania rejestracji.  
 
 
2. Przeznaczenie platform za
adowczych. 
 

Platformy za
adowcze montuje si� na samochodach dostawczych, 
ci��arowych, naczepach oraz przyczepach. Stosuje si� je w celu za
adunku                  
i roz
adunku przewo�onych towarów. Montowane s� z ty
u zabudowy,                        
w zale�no�ci od potrzeb, w zast�pstwie drzwi tylnych lub za nimi.  
 

 
 

3. Charakterystyka i dane techniczne platformy za
adowczej. 
 
3.1. Dane techniczne platformy za
adowczej. 
 
1. Ud�wig maksymalny     : 750 kg, 1000 kg, 1500 kg, 2000 kg,  

      2500 kg, 3000 kg 
2. Maksymalna wysoko�� podnoszenia  : 1630 mm 
3. Maksymalna wysoko�� podestu   : 2000 mm 
4. Szeroko�� podestu     : dostosowana do szeroko�ci zabudowy 
5. Nap�d       : elektryczno-hydrauliczny 
6. Maksymalne ci�nienie w uk
adzie hydr. : 20 MPa 
7. Moc silnika elektrycznego   : 800 W, 2 kW, 3 kW 
8. Napi�cie zasilania     : 12 lub 24 V 
9. �ród
o zasilania     : akumulator rozruchowy pojazdu  

  lub specjalny 
      10. Liczba si
owników hydraulicznych   : 2 podnosz�ce i 2 zamykaj�ce 
      11. Ilo�� oleju hydraulicznego w uk
adzie : 8 l 
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3.2. Ogólny opis budowy platformy za
adowczej. 
 

 
 

Rys. 1. Elementy sk
adowe platformy za
adowczej. 
  
1.  Podest. 
2.  Rami�. 
3.  Wieszak.  
4.  Belka. 
5.  P
etwa mocuj�ca. 
6.  Zderzak. 
7.  Si
ownik zamykaj�cy. 
8.  Si
ownik podnosz�cy. 
9.  Sterownik. 
10. Agregat hydrauliczny. 
11. Lampy ostrzegawcze. 
12. Rollstop. 
13. Sterowanie no�ne. 
14. Obudowa bezpiecznika. 
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3.2.1.  Belka no�na platformy � rys. 1 poz. 4 
 

Belka no�na platformy za
adowczej wykonana jest z rury kwadratowej, do 
której przyspawane s� elementy mocuj�ce pozosta
e cz��ci platformy oraz zderzak. 
 
3.2.2. Rami� podnoszenia � rys. 1 poz. 2 
 

Rami� podnoszenia stanowi� dwa ramiona po
�czone rur� okr�g
�. Ramiona 
wykonane s� z rury prostok�tnej z przyspawanymi uszami. Stosowane rozstawy 
ramion to: 750, 1100, 1150, 1250, 1320 i 1570 mm. D
ugo�ci ramion to: 650, 750, 
800, 900 i 1000 mm. 
 
3.2.3. Wieszak � rys. 1 poz. 3 
 

Wieszak jest elementem 
�cz�cym rami� podnoszenia z belk� no�n�. 
Dodatkowo pozwala na automatyczne wychylenie ko�ca platformy w dolnym jej 
po
o�eniu. 
 
3.2.4. Podest � rys. 1 poz. 1 
 

Podest wykonany jest ze stali lub aluminium. W obu przypadkach jest to 
konstrukcja spawana. Podest stalowy wykonany jest z blach. Podest aluminiowy 
wykonany jest  z profili aluminiowych, z uszami stalowymi. W podestach mo�na 
instalowa� sterowanie no�ne (rys. 1 poz. 13), urz�dzenie zapobiegaj�ce zsuwaniu 
si� wózków � rollstop (rys. 1 poz. 12) oraz lampy ostrzegawcze (rys. 1 poz. 11).              
Od spodu podestu mocowane s� flagi ostrzegawcze. 
 
3.2.5. P
etwy mocuj�ce � rys. 1 poz. 5.   
 

P
etwy mocuj�ce s
u�� do zamocowania platformy do ramy pojazdu za 
pomoc� �rub M16-8.8. Belka zamocowana jest do p
etw przy pomocy �rub M20-
10.9, M24-10.9 oraz M16-8.8. W przypadku ramy w postaci dwuteownika stosowana 
jest inna konstrukcja p
etw z zastosowaniem zacisków stalowych kutych. P
etwy 
wykonane s� z elementów stalowych po
�czonych spoin� spawalnicz�. 
 
3.2.6. Uk
ad hydrauliczny. 
 

W sk
ad uk
adu hydraulicznego wchodzi: agregat hydrauliczny z pomp� 
z�bat� nap�dzan� silnikiem elektrycznym, stalowa armatura hydrauliczna, przewody 
elastyczne, si
owniki z zaworami.  
Podnoszenie platformy odbywa si� poprzez t
oczenie oleju od pompy do si
owników  
podnosz�cych, a opuszczanie nast�puje w sposób grawitacyjny z wyt
aczaniem oleju 
przez zawór d
awi�cy do zbiornika. Do sterowania prac� si
owników platformy 
za
adowczej s
u�� elektrozawory zamontowane na nich. Na ka�dym si
owniku 
zamontowany jest tak�e zawór bezpiecze�stwa zamykaj�cy wyp
yw oleju                    
w przypadku p�kni�cia przewodu elastycznego. 
Zadaniem si
owników zamykaj�cych jest zamykanie podestu do po
o�enia 
transportowego (pionowego) oraz w czasie ruchu roboczego podestu s� elementem 
prostowodowym z ramieniem, co umo�liwia poziome ustawienie podestu. 
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4. Obs
uga platformy za
adowczej. 
 
4.1. Wymagania w stosunku do osób obs
uguj�cych urz�dzenie. 
 

Samodzieln� obs
ug� platform za
adunkowych mog� prowadzi� wy
�cznie 
osoby, które uko�czy
y 18 rok �ycia, zosta
y poinstruowane i wykaza
y si� 
umiej�tno�ci� obs
ugi urz�dzenia przed w
a�cicielem przedsi�biorstwa, w którego 
posiadaniu znajduje si� platforma. Konieczne jest wyra�ne zlecenie obs
ugi platformy 
za
adunkowej przez przedsi�biorc�. 
 
4.2. Przepisy bezpiecze�stwa. 
 

Podczas pracy platformy za
adowczej nale�y przestrzega� nast�puj�cych 
przepisów: 

 
• Przed uruchomieniem platformy nale�y upewni� si�, czy w zasi�gu platformy 

nie znajduj� si� �adne osoby postronne. 
• Nie wolno przekracza� maksymalnej no�no�ci, ani te� �rodka ci��ko�ci 


adunku. 
• Zabrania si� u�ytkowania platformy za
adowczej do celów niezgodnych z jej 

przeznaczeniem. AMA POLSKA nie odpowiada za skutki, ani te� szkody 
wynik
e na skutek u�ycia niezgodnego z przeznaczeniem. 

• W
a�ciwie dzia
aj�ca platforma za
adowcza jest urz�dzeniem bezpiecznym.  
W celu uzyskania takiego stanu rzeczy wystarczy tylko w
a�ciwa konserwacja 
platformy. 

• Zabrania si� podnoszenia i opuszczenia osób na platformie z wyj�tkiem 
obs
uguj�cego platform� ze sterowaniem no�nym (je�eli takie sterowanie 
zosta
o zamontowane na platformie). 

 
4.3. Wykres no�no�ci. 
 

W celu unikni�cia przedwczesnego zu�ycia oraz uszkodze�, konieczny jest 
równomierny za
adunek platformy, który nie przekracza maksymalnej no�no�ci 
i punktu ci��ko�ci umieszczonego na platformie 
adunku. 

 

 
 
 

Rys. 2. Wykres no�no�ci 
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4.4. Sterowanie platform� za
adowcz�. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
               Rys. 3. Widok pulpitu sterowniczego platformy za
adowczej. 

 
 
 
1. Joystick. 
2. Nieaktywne � za�lepka. 
3. Wy
�cznik awaryjny. 
4. Przycisk bezpiecze�stwa.  
5. Prze
�cznik pracy (w lewo � sterowanie no�ne, centralnie � wy
�czone, w prawo - 

- sterowanie r�czne). 
 
 

Pulpit sterowniczy znajduje si� z prawej strony pojazdu w miejscu 
umo�liwiaj�cym 
atw� kontrol� sytuacji w zasi�gu pracy platformy. Wszystkie 
elementy pulpitu zamkni�te s� w obudowie z obrotow� tablic� szczelnie zamkni�t�         
w czasie ruchu pojazdu i zabezpieczon� przed dost�pem osób niepowo
anych.  
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4.4.1. Sterowanie r�czne platform� za
adowcz�.  
 

Sterowanie r�czne mo�liwe jest przy ustawionym prze
�czniku pracy                  
w prawo � sterowanie r�czne � rys. 3 poz. 5. W czasie ruchów platformy nale�y 
trzyma� ci�gle wci�ni�ty przycisk bezpiecze�stwa - rys. 3 poz. 4. Do sterowania 
ruchami platformy (otwieranie, opuszczanie, podnoszenie i zamykanie) stosuje si� 
joystick wed
ug wskaza� piktogramów umieszczonych na pulpicie sterowniczym. 
Poni�ej znajduj� si� rysunki po
o�enia d�wigni joysticka i ich znaczenie. 

 
 

 
 
 

Otwieranie platformy  
 
 

 
     
                                    
 
 
 
      Opuszczanie platformy  
 
    
 
 
 
 
 
 
 

Podnoszenie platformy  
 
 
 
 
 
     

 
 

Zamykanie platformy  
 

 
 
 
 

 
                                Rys. 4. Po
o�enia joysticka. 
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4.4.2. Sterowanie no�ne platform� za
adowcz�. 
 
 

 
 

                                  Rys. 5. Przyciski sterowania no�nego. 
 
 
 
 

1. Przycisk bezpiecze�stwa. 
2. Przycisk �w gór��. 
3. Przycisk �w dó
�. 

 
 
 

Sterowanie no�ne mo�liwe jest przy ustawionym prze
�czniku pracy w lewo � 
sterowanie no�ne � rys. 3 poz. 5. Pierwszym krokiem jest otworzenie platformy,               
na w
�czonym sterowaniu r�cznym, do poziomu. Nast�pnie prze
�czamy                 
na sterowanie no�ne. W czasie ruchów platformy nale�y trzyma� ci�gle wci�ni�ty 
przycisk bezpiecze�stwa � rys. 5 poz. 1. Do sterowania ruchami platformy                  
(opuszczanie, podnoszenie) stosuje si� dwa pozosta
e przyciski. Przycisk rys. 5          
poz. 2 do ruchu w gór�, a przycisk poz. 3 do ruchu w dó
. Aby zamkn�� platform�          
w po
o�enie transportowe nale�y ponownie prze
�czy� na sterowanie r�czne,             
a nast�pnie u�y� joysticka. 
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                         Rys. 6. Zasada dzia
ania sterowania no�nego. 

 
 
UWAGA:  
 

Na ramieniu platformy zamontowane s� zderzaki dochodz�ce do progu 
zabudowy pojazdu, opieraj�ce si� o niego w momencie ustawiania platformy                    
w po
o�enie transportowe. W momencie napotkania oporu przez zderzaki nale�y 
zaprzesta� podnoszenia ramienia. Niezatrzymanie ramienia grozi uszkodzeniem 
progu. 
 
5.Konserwacja. 
 
5.1. Olej. 
 

Poziom oleju w uk
adzie hydraulicznym nale�y systematycznie kontrolowa�.  
W razie potrzeby uzupe
nia� stan oleju. Minimalny i maksymalny poziom oznaczone 
s� na zbiorniku. W drugim miesi�cu u�ytkowania platformy za
adunkowej nale�y 
zmieni� olej, a nast�pnie dokonywa� tego co 6 miesi�cy (najlepiej przed latem                   
i przed zim�). 
 
Wymiana oleju: 
Otwart� platform� zatrzyma� w po
owie wysoko�ci podnoszenia. Wykr�ci� korek 
spustowy oleju. Je�eli po spuszczeniu oleju platforma zostanie opuszczona, zbiornik 
oleju zostanie wyp
ukany do czysta. Po ponownym wkr�ceniu korka spustowego 
oleju, zbiornik mo�na nape
nia� nowym czystym olejem. 
Do tego celu zalecany jest olej AMA Hydraulic Super VG-22 stosowany przez 
producenta we wszystkich nowo instalowanych platformach. Dopuszczalne jest 
u�ycie innego oleju hydraulicznego, którego wska�nik lepko�ci wynosi 180,                         
a temperatura p
yni�cia  � 60ºC.  
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5.2. Nap�d elektryczny i problemy z uk
adem elektrycznym. 
 

Dobre zasilanie elektryczne za pomoc� akumulatorów oraz alternatora                  
o odpowiedniej mocy s� czynnikami o ogromnym znaczeniu dla w
a�ciwego 
dzia
ania platformy za
adunkowej. 
 

Zak
ócenia w zasilaniu sprowadzaj� si� najcz��ciej do roz
adowanych baterii 
(akumulatorów). Przeka�niki pozostaj� w
�czone na skutek wypalenia, silnik 
elektryczny mo�e ulec spaleniu na skutek przegrzania. Równie�, w wypadku 
systemów obs
ugiwanych elektromagnetycznie, wyst�puj� problemy na skutek nie 
w
�czenia elektromagnesów, w wyniku zbyt niskiego poziomu napi�cia. 
 

Przeprowadzone próby wykaza
y, �e w wypadku ca
kowicie na
adowanego, 
cz��ciowo roz
adowanego, jak te� ca
kowicie roz
adowanego akumulatora, pr�d 
roboczy - I, dla silnika wzrasta przy uruchomieniu platformy za
adunkowej. Zale�nie 
od dalszego roz
adowania baterii, spada napi�cie U. Dzi�ki temu sta
a pozostaje 
warto�� pobranej mocy roboczej P. Przy post�puj�cym roz
adowaniu baterii 
niewykluczone jest wzrastaj�ce wyst�powanie pr�du przechodz�cego przez silnik,           
z wzrastaj�c� stopniowo temperatur� wewn�trzn� i mo�liwo�ci� spalenia si� wn�trza 
silnika. 
 
Mo�liwo�ci zastosowania platform za
adunkowych: 
 
A. W wypadku d
ugich czasów przejazdów i krótkich czasów za- i wy
adunku, 
wystarcza wydajno�� akumulatorów i alternatora instalacji 24 V. Przy instalacji 12 V 
po��dane jest zwi�kszenie wydajno�ci alternatora i baterii. Zaleca si� kontrolowa� 
regularnie stan baterii. Je�eli stwierdzicie Pa�stwo, �e baterie s� mimo to 
roz
adowane, konieczne jest zwi�kszenie ich pojemno�ci. 
 
B. W wypadku d
ugich czasów przejazdu i wielokrotnego zastosowania platformy 
za
adunkowej (mi�dzy innymi w przypadku transportu paletowego) przy czym za -          
i wy
adunek prowadzony jest przy u�yciu platformy za
adunkowej, konieczne jest 
zwi�kszenie mocy alternatora i pojemno�ci akumulatorów. Istniej� dwie mo�liwo�ci 
przeprowadzenia tej operacji: 
 

1.  Zwi�kszy� pojemno�� baterii rozruchowych, a� do uzyskania warto�ci 200 Ah przy 
24 V. Zdolno�� 
adowania alternatora powinna wynosi� wówczas przynajmniej 55A. 
Przy instalacjach 12V po��dane jest zwi�kszenie pojemno�ci akumulatorów do 
200Ah. Pr�d 
adowania alternatora powinien wynosi� w tym wypadku 70A. 
 

2. Przy
�czy� baterie, które 
adowane s� przez alternator pojazdu. Przy tym nale�y 
zamontowa� zestaw diod w celu osobnego na
adowania akumulatorów 
rozruchowych i dodatkowych. W celu zapewnienia zasilania elektrycznego, radzimy 
Pa�stwu w wypadku przedstawionej sytuacji, zainstalowa� specjalne baterie o 
pojemno�ci co najmniej 400 Ah przy 12 V i przynajmniej 200 Ah przy 24 V. 
 
C. W wypadku krótkich czasów przejazdu i wielokrotnego u�ycia platformy 
za
adunkowej, konieczne jest dopasowanie uk
adu zasilania elektrycznego                 
z dodatkowymi bateriami i zwi�kszon� moc� alternatora. W wypadku instalacji 12V 
mo�e by� po��dany monta� specjalnego alternatora. 
 
W razie w�tpliwo�ci prosimy zwróci� si� z zapytaniem do producenta. 
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5.3. Wybór baterii. 
 

W zasadzie jako akumulatory zasilaj�ce mo�na zastosowa� baterie 
rozruchowe, jak te� baterie nap�du mieszanego. Od warunków eksploatacji 
(cz�stotliwo�ci prowadzenia roz
adunku i za
adunku, jak te� czas przejazdów                    
i zainstalowany na poje�dzie uk
ad zasilania elektrycznego), zale�y jaka konstrukcja 
jest najbardziej ekonomiczn�, wzgl�dnie najbardziej niezawodn�. 
 

Baterie rozruchowe wytrzymuj� oko
o 150 cykli roz
adowania, natomiast 
akumulatory typu "Heavy-Duty" nadaj� si� do 250 roz
adowa�. Akumulatory takie 
pozwalaj� dostarczy� pr�d o odpowiednich parametrach w przeci�gu krótkiego 
czasu. D
uga �ywotno�� jest mo�liwa, o ile akumulatory pozostaj� praktycznie                    
w stanie ca
kowitego na
adowania. 

 
Baterie nap�du mieszanego nadaj� si� do oko
o 400 cykli roz
adowa�. 

Akumulatory te skonstruowano do pracy w cyklu 
adowania/roz
adowania dla 
uk
adów o�wietleniowych, nap�dowych itp. 
 

Akumulatory nap�dowe nadaj� si� do oko
o 1500 cykli roz
adowa�. 
Akumulatory te s� ekonomiczne w u�yciu nawet przy trudnej eksploatacji ze wzgl�du 
na ich d
ug� �ywotno��. Zastosowanie akumulatorów do nap�du mieszanego jest              
w tym wypadkiem najlepszym rozwi�zaniem. 
 

Je�eli platforma za
adunkowa u�ytkowana jest z regu
y tylko krótko, przy 
zmiennie d
ugich czasach przejazdu, wówczas eksploatacja akumulatorów zbli�ona 
jest do eksploatacji akumulatorów. Wybór akumulatorów rozruchowych typu "Heavy-
Duty" (zwi�kszona wytrzyma
o��), o du�ej pojemno�ci, jest najbardziej korzystny.           
W tym wypadku nale�y stosowa� akumulatory rozruchowe pojazdu. 
 

Je�eli cz�stej eksploatacji platformy towarzysz� krótkie czasy przejazdów, 
baterie b�d� powoli ulega
y roz
adowaniu. Konieczna jest wówczas wi�ksza 
pojemno�� i konstrukcja pozwalaj�ca na wi�ksz� ilo�� cykli 
adowanie/roz
adowanie 
(np. baterie nap�du mieszanego). 
 

W wypadku intensywnej eksploatacji platformy za
adunkowej, alternator 
b�dzie niewystarczaj�cy. Bateria musi by� w tym wypadku (czasami nawet 
kilkakrotnie w ci�gu tygodnia) 
adowana, przy u�yciu prostownika. W tym wypadku 
najbardziej ekonomicznymi s� akumulatory zasilaj�ce z p
ytami rurowymi. 
 

Je�eli pojazd wyposa�ony zostaje w dodatkowe akumulatory, du�e znaczenie 
ma kontrola pr�du 
aduj�cego, napi�cia 
aduj�cego, jak te� ustawienia prostownika.         
W wypadku zbyt niskiego ustawienia napi�cia 
aduj�cego, akumulatory nie zostan� 
ca
kowicie na
adowane. 
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5.4. Usterki. 
 

Je�eli platforma AMA zosta
a zamontowana zgodnie z przepisami i jest 
w
a�ciwie konserwowana, jej eksploatacja powinna przebiega� niezawodnie i bez 
usterek. Je�eli mimo wszystko wyst�pi� problemy, lub te� wyniknie konieczno�� 
dokonania napraw, poni�sza tabela usterek stanowi dobr� pomoc u
atwiaj�c� 
rozwi�zanie problemów. 
 
 

     TABELA USTEREK 
 
Mo�liwa przyczyna 	rodki zaradcze 
Silnik pompy nie pracuje. 
1. Roz
adowane akumulatory. 
2. Uszkodzony przeka�nik. 
3. Uszkodzony bezpiecznik. 
4.  Niew
a�ciwy kontakt zacisków 
    akumulatora. 
5. Przerwanie przewodu. 
6. Uszkodzony silnik. 
 

 
1. Na
adowa� akumulatory. 
2. Wymieni� przeka�nik. 
3. Wymieni� bezpiecznik. 
4. Oczy�ci� zaciski akumulatora. 
 
5. Wymieni� przewód.                       
6. Wymieni� silnik. 

Silnik pompy pracuje zbyt wolno. 
1. Roz
adowane akumulatory. 
2. Zu�yte szczotki w�glowe w silniku. 
3. Uszkodzony silnik. 
 

 
1. Na
adowa� akumulatory. 
2. Wymieni� silnik. 
3. Wymieni� silnik. 

Silnik pompy pracuje, platforma nie 
podnosi si� 
1. Za ma
o/brak oleju. 
2.  Niew
a�ciwie wyregulowany zawór   
    ci�nieniowy. 
 
3.  Uszkodzone sprz�g
o silnika              
    i pompy. 
4. Uszkodzona pompa. 
 

 
 
1. Uzupe
ni� olej. 
2.  Dokona� pomiaru ci�nienia             i 

wyregulowa� w punkcie 
serwisowym. 

3. Wymieni� pomp� i/lub silnik. 
 
4. Wymieni� pomp�. 

Silnik pompy pracuje, platforma nie 
zamyka si� 
1. Za ma
o/brak oleju. 
2.  Niew
a�ciwie wyregulowana  
    warto�� ci�nienia. 
3. Zanieczyszczony zawór. 
4. Uszkodzona cewka. 
5.  Uszkodzenie przewodu.   
    elektrycznego prowadz�cego od   
    zaworu.  
6.  Uszkodzony joystick steruj�cy � 

funkcja "zamykanie". 
     

 
 

1. Uzupe
ni� olej. 
2. Wyregulowa� ci�nienie w punkcie   

serwisowym 
3. Wyczy�ci� zawór. 
4. Wymieni� cewk�. 
5. Wymieni� przewód.  
 
 
6. Oczy�ci� styki lub wymieni� joystick. 
 

Platforma opada zbyt szybko 
1. D
awik niew
a�ciwie ustawiony. 
 

 
1.  Ustawi� d
awik. 
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Platforma otwiera si� zbyt wolno 
1.  Uszkodzony zawór odci��aj�cy lub  
    zawór zwrotny. 
2.  Przeciek w cylindrze, przetworniku  
    ci�nienia, w��ach lub w przewodach. 
 

 
1. Wymieni� zawór. 
 
2. Usun�� lub wymieni�. 

Platforma nie opuszcza si� lub te� 
opuszcza si� zbyt wolno 
1. D
awik ustawiony niew
a�ciwie. 
2. Zatkany d
awik. 
3. Zbyt g�sty olej. 
 
4.  Uszkodzona cewka zaworu  
    odci��aj�cego. 
5. Zbyt mocno dokr�cony zawór  
    zabezpieczaj�cy przed p�kni�ciem  
    w��y. 
6. Uszkodzony prze
�cznik. 
7.  Uszkodzony zawór  
    zabezpieczaj�cy przed p�kni�ciem    
    w��y. 
 

 
 
1. Ustawi� d
awik. 
2. Oczy�ci� d
awik. 
3.  Zastosowa� olej zalecany przez  
    producenta. 
4. Wymieni� cewk�. 
 
5. Ustawi� zawór. 
 
 
6. Wymieni� prze
�cznik. 
7.  Sprawdzi� przewody elektryczne   
    lub wymieni� zawór  
    zabezpieczaj�cy przed p�kni�ciem. 

Platforma przechyla si� zbyt wolno 
1.  Si
ownik  zamykaj�cy przecieka  
    wewn�trznie.  
2. Przecieki w w��ach.  
3.  Zawór 3/2 przecieka wraz                     

z zaworem zwrotnym lub/i razem            
z zaworem odci��aj�cym.  

4.  Przetwornik ci�nienia przecieka.  
 

 
1.  Wymieni� uszczelki lub ca
e 

cylindry. 
2. Naprawi� lub wymieni�. 
3. Wymieni� zawory.  
 
 
4. Wymieni� przetwornik ci�nienia.  

Platforma nie przechodzi lub 
przechodzi zbyt wolno w po
o�enie 
przechylone 
1.  Tarcie dzia
aj�ce na trzpienie lub  
    tulej� 
o�yskow�. 
2.  Uszkodzony przetwornik ci�nienia. 
 

 
 
 
1. Wymieni� 
o�ysko. 
 
2. Wymieni� przetwornik ci�nienia. 
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5.5. Zamawianie podzespo
ów. 

 
W wypadku konieczno�ci zamówienia podzespo
ów nale�y poda� numer 

fabryczny platformy. Nr fabryczny znajdziecie Pa�stwo na tabliczce znamionowej 
umieszczonej na pulpicie sterowniczym. 
 

 

Numer umieszczony na tabliczce znamionowej 
 
 

 
                    Rys. 7. Pulpit sterowniczy z tabliczk� znamionow�. 

 
 
6. Kontrola. 
 

Platforma za
adowcza AMA musi by� poddawana przegl�dowi w odst�pach            
6 miesi�cznych. Nale�y sprawdzi� j� pod wzgl�dem mo�liwych uszkodze� oraz 
poprawno�ci dzia
ania. Dobrze jest przygotowa� (oczy�ci�) platform� za
adowcz�        
do prac konserwacyjnych i kontrolnych, aby przebiega
y szybko i sprawnie. 
 
6.1. Kontrola uk
adu elektrycznego: 
 
6.1.1. 	adowanie akumulatorów. 
6.1.2. Sprawd� poziom elektrolitu w akumulatorach. 
6.1.3. Skontrolowa� zaciski akumulatorów p�kni��, o ile to konieczne oczy�ci� lub 

wymieni�. 
6.1.4. Sprawdzi� kable.  
6.1.5. Oczy�ci� styki agregatu. 
6.1.6. Oczy�ci� silnik elektryczny i sprawdzi� stan szczotek w�glowych oraz kotwic. 
6.1.7. Sprawdzi� kable i styki. 
6.1.8. Skontrolowa� funkcjonowanie uk
adu steruj�cego. 
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6.2. Kontrola uk
adu mechanicznego: 
 
6.2.1.  Trzpienie i tuleje 
o�yskowe. 
6.2.2. Skontrolowa� zamykanie platformy za
adunkowej, o ile to mo�liwe, ustawi� 

cylinder zamykaj�cy. 
6.2.3.  Sprawdzi� funkcjonowanie blokady. 
 
6.3. Kontrola uk
adu hydraulicznego: 
 
6.3.1.  Skontrolowa� przewody. 
6.3.2.  Skontrolowa� w��e. 
6.3.3.  Sprawdzi� cylindry. 
6.3.7.  Wymieni� olej. 
6.3.8.  Oczy�ci� uk
ad i zbiornik oleju �rodkiem antykorozyjnym. 
 
 
7. Obs
uga serwisowa. 
 
7.1. Obs
uga techniczna urz�dzenia. 
 
 

Pierwszy przegl�d techniczny i wymiana 
oleju dla wszystkich typów platform. 

W 6 miesi�cu u�ytkowania. 

Nast�pne przegl�dy techniczne i wymiany 
oleju dla wszystkich typów platform 

Co 6 miesi�cy 

 
 

Wszystkie wy�ej wymienione przegl�dy techniczne i wymiany oleju w okresie 
trwania gwarancji s� wykonywane na koszt u�ytkownika. 
 
 
UWAGA: 
 

Przegl�dy techniczne po
�czone z wymian� oleju podobnie jak wszelkiego 
rodzaju naprawy mog� by� przeprowadzone jedynie przez konserwatorów maj�cych 
uprawnienia Urz�du Dozoru Technicznego. W zwi�zku z tym niezb�dne jest 
sprawdzenie czy dany konserwator posiada uprawnienia, o których mowa. 
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10. Warunki gwarancji firmy AMA POLSKA: 
 
10.1. Gwarancja. 
 

AMA POLSKA gwarantuje, �e platforma za
adowcza dzia
a sprawnie                        
i zosta
a wykonana z materia
ów o najwy�szej jako�ci. 
 
10.2. Obja�nienia poj��. 
 
10.2.1.  Je�eli w niniejszych uzgodnieniach mowa jest o "producencie", rozumie si� 

tym samym firm� AMA POLSKA. 
10.2.2.  Obs
ug� serwisow� prowadzi firma AMA POLSKA lub jej przedstawicielstwa      

na terenie kraju. 
 
10.3. Warunki. 
 
10.3.1. Gwarancji udziela si� wy
�cznie na platformy za
adowcze, których stan 

wyj�ciowy odpowiada stanowi platformy dostarczonej przez producenta. 
10.3.2. Ka�da cz���, która ma zosta� obj�ta gwarancj�, musi znajdowa� si�                       

w ofercie producenta. 
10.3.3. Decyzja, czy dana usterka mo�e zosta� obj�ta gwarancj�, zostaje podj�ta 

przez producenta. 
10.3.4. W 6 miesi�cu u�ytkowania platformy nale�y dokona� wymiany oleju, 

stosuj�c olej zalecany przez producenta (patrz te� pkt. 5.1. - DTR). 
10.3.5. Dwa razy do roku platforma musi by� poddana przegl�dowi.  
10.3.6. W wypadku ka�dego roszczenia gwarancyjnego nale�y przed
o�y� ostatni� 

faktur� i wynik ostatniego przegl�du okresowego. 
10.3.7. Na ka�dy wymieniony i zafakturowany podzespó
 platformy AMA obowi�zuje 

okres gwarancji (patrz pkt. 10.4.1). 
 
10.4.   Okres gwarancji. 
 
10.4.1. Okres gwarancji na platform� AMA wynosi 24 miesi�ce od momentu 

dostawy. Data wystawienia faktury przez AMA POLSKA, dla firmy która 
dokona
a monta�u obowi�zuje jako data pocz�tkowa okresu gwarancji. 

10.4.2. Okres gwarancji na pokrycia chromowe t
oczysk cylindrów podnosz�cych                              
i zamykaj�cych wynosi 5 lat.  

 
10.5.   Wykluczenia z gwarancji. 
 
10.5.1. Gwarancja nie obejmuje cz��ci, które nie zosta
y zamocowane w naszych 

punktach serwisowych. 
10.5.2. Elementy gumowe i z tworzyw sztucznych nie s� obj�te gwarancj�. 
10.5.3. Zmiany dokonywane na urz�dzeniu w toku monta�u, czynno�ci 

serwisowych, a które nie zosta
y dozwolone przez producenta, prowadz�         
do uniewa�nienia gwarancji. 

10.5.4. O ile naprawy lub wymiany zosta
y przeprowadzone przez przedsi�biorstwa 
inne, ni� to podano w pkt. 10.2.2., gwarancja zostaje uniewa�niona. 

10.5.5. Gwarancja przepada, je�eli nie przestrzegano wskazówek producenta,                 
jak te� w wypadku przeci��enia, stosowania do celów niezgodnych                        
z przeznaczeniem, zaniedba�, u�ytkowania przez osoby nieuprawnione                   
i w przypadku stwierdzenia z
ej woli. 

 




