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1. Wst�p.  

 
Niniejsza dokumentacja techniczno-ruchowa ma na celu zapoznanie 

u�ytkowników z budow� i dzia
aniem platformy za
adowczej oraz podanie 
wytycznych niezb�dnych do jej niezawodnej i bezpiecznej eksploatacji i obs
ugi. 

Stosowanie si� do wskaza� zawartych w DTR zapewni u�ytkownikowi 
prawid
owe wykorzystanie platformy za
adowczej. Nieprzestrzeganie zasad 
prawid
owej eksploatacji i obs
ugi mo�e spowodowa� nast�pstwa, za które producent 
nie ponosi odpowiedzialno�ci, a u�ytkownik traci prawo do gwarancji udzielonej 
przez producenta. 

 
 

          U�ytkownik po otrzymaniu od sprzedawcy Dokumentacji Techniczno � 
Ruchowej oraz deklaracji zgodno�ci WE winien niezw
ocznie uda� si� z ww. 
dokumentem do w
a�ciwego dla u�ytkownika oddzia
u Urz�du Dozoru 
Technicznego - celem dokonania rejestracji.  
 
 
2. Przeznaczenie platform za
adowczych. 
 

Platformy za
adowcze montuje si� na samochodach dostawczych, 
ci��arowych, naczepach oraz przyczepach. Stosuje si� je w celu za
adunku                  
i roz
adunku przewo�onych towarów. Montowane s� z ty
u zabudowy,                        
w zale�no�ci od potrzeb, w zast�pstwie drzwi tylnych lub za nimi.  
 

 
 

3. Charakterystyka i dane techniczne platformy za
adowczej. 
 
3.1. Dane techniczne platformy za
adowczej. 
 
1. Ud�wig maksymalny     : 1000 kg, 1500 kg, 2000 kg,  
2. Maksymalna wysoko�� podnoszenia  : 1630 mm 
3. Maksymalna wysoko�� podestu   : 2000 mm 
4. Szeroko�� podestu     : dostosowana do szeroko�ci zabudowy 
5. Nap�d       : elektryczno-hydrauliczny 
6. Maksymalne ci�nienie w uk
adzie hydr. : 20 MPa 
7. Moc silnika elektrycznego   : 2 Kw 
8. Napi�cie zasilania     : 12 lub 24 V 
9. �ród
o zasilania     : akumulator rozruchowy pojazdu  

  lub specjalny 
      10. Liczba si
owników hydraulicznych   : 2 podnosz�ce i 2 zamykaj�ce 
      11. Ilo�� oleju hydraulicznego w uk
adzie : 10 l 
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3.2. Ogólny opis budowy platformy za
adowczej. 
 
 
 

 
 
 
 

Rys. 1. Elementy sk
adowe platformy za
adowczej. 
 
 
 
  
1.  Podest. 
2.  Rami�. 
3.  Wieszak.  
4.  Belka. 
5.  P
etwa mocuj�ca. 
6.  Si
ownik podnosz�cy. 
7.  Si
ownik zamykaj�cy. 
8.  Sterownik. 
9.  Agregat hydrauliczny. 
10. Obudowa bezpiecznika. 
11. Sterowanie no�ne. 
12. Belka �lizgowa. 
13. Odbojnik gumowy. 
14. Si
ownik wysuwu. 
15. Mocowanie si
ownika wysuwu. 
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3.2.1.  Belka no�na platformy � rys. 1 poz. 4 
 

Belka no�na platformy za
adowczej wykonana jest z rury kwadratowej, do 
której przyspawane s� elementy mocuj�ce pozosta
e cz��ci platformy oraz zderzak. 
 
3.2.2. Rami� podnoszenia � rys. 1 poz. 2 
 

Rami� podnoszenia stanowi� dwa ramiona po
�czone rur� okr�g
�. Ramiona 
wykonane s� z rury prostok�tnej z przyspawanymi uszami. Stosowane rozstawy 
ramion to: 750, 1100, 1150, 1250, 1320 i 1570 mm. D
ugo�ci ramion to: 650, 750, 
800, 900 i 1000 mm. 
 
3.2.3. Wieszak � rys. 1 poz. 3 
 

Wieszak jest elementem 
�cz�cym rami� podnoszenia z belk� no�n�. 
Dodatkowo pozwala na automatyczne wychylenie ko�ca platformy w dolnym jej 
po
o�eniu. 
 
3.2.4. Podest � rys. 1 poz. 1 
 

Podest wykonany jest ze stali lub aluminium. W obu przypadkach jest to 
konstrukcja spawana. Podest stalowy wykonany jest z blach. Podest aluminiowy 
wykonany jest  z profili aluminiowych, z uszami stalowymi. W podestach mo�na 
instalowa� sterowanie no�ne (rys. 1 poz. 13), urz�dzenie zapobiegaj�ce zsuwaniu 
si� wózków � rollstop (rys. 1 poz. 12) oraz lampy ostrzegawcze (rys. 1 poz. 11).              
Od spodu podestu mocowane s� flagi ostrzegawcze. 
 
3.2.5. P
etwy mocuj�ce � rys. 1 poz. 5.   
 

P
etwy mocuj�ce s
u�� do zamocowania platformy do ramy pojazdu za 
pomoc� �rub M16-8.8. Belka zamocowana jest do p
etw przy pomocy �rub M20-
10.9, M24-10.9 oraz M16-8.8. W przypadku ramy w postaci dwuteownika stosowana 
jest inna konstrukcja p
etw z zastosowaniem zacisków stalowych kutych. P
etwy 
wykonane s� z elementów stalowych po
�czonych spoin� spawalnicz�. 
 
3.2.6. Uk
ad hydrauliczny. 
 

W sk
ad uk
adu hydraulicznego wchodzi: agregat hydrauliczny z pomp� 
z�bat� nap�dzan� silnikiem elektrycznym, stalowa armatura hydrauliczna, przewody 
elastyczne, si
owniki z zaworami.  
Podnoszenie platformy odbywa si� poprzez t
oczenie oleju od pompy do si
owników  
podnosz�cych, a opuszczanie nast�puje w sposób grawitacyjny z wyt
aczaniem oleju 
przez zawór d
awi�cy do zbiornika. Do sterowania prac� si
owników platformy 
za
adowczej s
u�� elektrozawory zamontowane na nich. Na ka�dym si
owniku 
zamontowany jest tak�e zawór bezpiecze�stwa zamykaj�cy wyp
yw oleju                    
w przypadku p�kni�cia przewodu elastycznego. 
Zadaniem si
owników zamykaj�cych jest zamykanie podestu do po
o�enia 
transportowego (pionowego) oraz w czasie ruchu roboczego podestu s� elementem 
prostowodowym z ramieniem, co umo�liwia poziome ustawienie podestu. 
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4. Obs
uga platformy za
adowczej. 
 
4.1. Wymagania w stosunku do osób obs
uguj�cych urz�dzenie. 
 

Samodzieln� obs
ug� platform za
adunkowych mog� prowadzi� wy
�cznie 
osoby, które uko�czy
y 18 rok �ycia, zosta
y poinstruowane i wykaza
y si� 
umiej�tno�ci� obs
ugi urz�dzenia przed w
a�cicielem przedsi�biorstwa, w którego 
posiadaniu znajduje si� platforma. Konieczne jest wyra�ne zlecenie obs
ugi platformy 
za
adunkowej przez przedsi�biorc�. 
 
4.2. Przepisy bezpiecze�stwa. 
 

Podczas pracy platformy za
adowczej nale�y przestrzega� nast�puj�cych 
przepisów: 

 
• Przed uruchomieniem platformy nale�y upewni� si�, czy w zasi�gu platformy 

nie znajduj� si� �adne osoby postronne. 
• Nie wolno przekracza� maksymalnej no�no�ci, ani te� �rodka ci��ko�ci 


adunku. 
• Zabrania si� u�ytkowania platformy za
adowczej do celów niezgodnych z jej 

przeznaczeniem. AMA POLSKA nie odpowiada za skutki, ani te� szkody 
wynik
e na skutek u�ycia niezgodnego z przeznaczeniem. 

• W
a�ciwie dzia
aj�ca platforma za
adowcza jest urz�dzeniem bezpiecznym.  
W celu uzyskania takiego stanu rzeczy wystarczy tylko w
a�ciwa konserwacja 
platformy. 

• Zabrania si� podnoszenia i opuszczenia osób na platformie z wyj�tkiem 
obs
uguj�cego platform� ze sterowaniem no�nym (je�eli takie sterowanie 
zosta
o zamontowane na platformie). 

 
4.3. Wykres no�no�ci. 
 

W celu unikni�cia przedwczesnego zu�ycia oraz uszkodze�, konieczny jest 
równomierny za
adunek platformy, który nie przekracza maksymalnej no�no�ci 
i punktu ci��ko�ci umieszczonego na platformie 
adunku. 

 
Rys. 2. Wykres no�no�ci 
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4.4. Sterowanie platform� za
adowcz�. 
 
 
 

 
 
 
 
 
            Rys. 3. Widok pulpitu sterowniczego platformy za
adowczej. 

 
 
 
 
1. Joystick. 
2. Prze
�cznik wysuwu platformy. 
3. Wy
�cznik awaryjny. 
4. Przycisk bezpiecze�stwa.  
5. Prze
�cznik pracy (w lewo � sterowanie no�ne, centralnie � wy
�czone, w prawo - 

- sterowanie r�czne). 
 
 

Pulpit sterowniczy znajduje si� z prawej strony pojazdu w miejscu 
umo�liwiaj�cym 
atw� kontrol� sytuacji w zasi�gu pracy platformy. Wszystkie 
elementy pulpitu zamkni�te s� w obudowie z obrotow� tablic� szczelnie zamkni�t�         
w czasie ruchu pojazdu i zabezpieczon� przed dost�pem osób niepowo
anych.  
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4.4.1. Sterowanie r�czne platform� za
adowcz�.  
 

Sterowanie r�czne mo�liwe jest przy ustawionym prze
�czniku pracy                  
w prawo � sterowanie r�czne � rys. 3 poz. 5. W czasie ruchów platformy nale�y 
trzyma� ci�gle wci�ni�ty przycisk bezpiecze�stwa - rys. 3 poz. 4. Do sterowania 
ruchami platformy (otwieranie, opuszczanie, podnoszenie i zamykanie) stosuje si� 
joystick wed
ug wskaza� piktogramów umieszczonych na pulpicie sterowniczym. 
Poni�ej znajduj� si� rysunki po
o�enia d�wigni joysticka i ich znaczenie. 

 
 

 
 
 

Otwieranie platformy  
 
 

 
     
                                    
 
 
 
      Opuszczanie platformy  
 
    
 
 
 
 
 
 
 

Podnoszenie platformy  
 
 
 
 
 
     

 
 

Zamykanie platformy  
 

 
 
 
 

 
                                Rys. 4. Po
o�enia joysticka. 
 
 
 

 



 9 
 
4.4.2. Sterowanie no�ne platform� za
adowcz�. 
 
 

 
 

                                  Rys. 5. Przyciski sterowania no�nego. 
 
 
 
 

1. Przycisk bezpiecze�stwa. 
2. Przycisk �w gór��. 
3. Przycisk �w dó
�. 

 
 
 

Sterowanie no�ne mo�liwe jest przy ustawionym prze
�czniku pracy w lewo � 
sterowanie no�ne � rys. 3 poz. 5. Pierwszym krokiem jest otworzenie platformy,               
na w
�czonym sterowaniu r�cznym, do poziomu. Nast�pnie prze
�czamy                 
na sterowanie no�ne. W czasie ruchów platformy nale�y trzyma� ci�gle wci�ni�ty 
przycisk bezpiecze�stwa � rys. 5 poz. 1. Do sterowania ruchami platformy                  
(opuszczanie, podnoszenie) stosuje si� dwa pozosta
e przyciski. Przycisk rys. 5          
poz. 2 do ruchu w gór�, a przycisk poz. 3 do ruchu w dó
. Aby zamkn�� platform�          
w po
o�enie transportowe nale�y ponownie prze
�czy� na sterowanie r�czne,             
a nast�pnie u�y� joysticka. 
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                         Rys. 6. Zasada dzia
ania sterowania no� nego. 

 
 
UWAGA:  
 

Na ramieniu platformy zamontowane s�  zderzaki dochodz� ce do progu 
zabudowy pojazdu, opieraj� ce si�  o niego w momencie ustawiania platformy                    
w po
o� enie transportowe. W momencie napotkania oporu przez zderzaki nale� y 
zaprzesta�  podnoszenia ramienia. Niezatrzymanie ramienia grozi uszkodzeniem 
progu. 
 
5.Konserwacja. 
 
5.1. Olej. 
 

Poziom oleju w uk
adzie hydraulicznym nale� y systematycznie kontrolowa� .  
W razie potrzeby uzupe
nia�  stan oleju. Minimalny i maksymalny poziom oznaczone 
s�  na zbiorniku. W drugim miesi� cu u� ytkowania platformy za
adunkowej nale� y 
zmieni�  olej, a nast� pnie dokonywa�  tego co 6 miesi� cy (najlepiej przed latem                   
i przed zim� ). 
 
Wymiana oleju: 
Otwart�  platform�  zatrzyma�  w po
owie wysoko� ci podnoszenia. Wykr� ci�  korek 
spustowy oleju. Je� eli po spuszczeniu oleju platforma zostanie opuszczona, zbiornik 
oleju zostanie wyp
ukany do czysta. Po ponownym wkr� ceniu korka spustowego 
oleju, zbiornik mo� na nape
nia�  nowym czystym olejem. 
Do tego celu zalecany jest olej AMA Hydraulic Super VG-22 stosowany przez 
producenta we wszystkich nowo instalowanych platformach. Dopuszczalne jest 
u� ycie innego oleju hydraulicznego, którego wska� nik lepko� ci wynosi 180,                        
a temperatura p
yni� cia  –60ºC.  
 


