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1. Wstep.

Niniejsza dokumentacja techniczno-ruchowa ma na celu zapoznanie
uzytkownik w z budowg i dziaaniem platformy zaadowczej oraz podanie
wytycznych niezbednych do jej niezawodnej i bezpiecznej eksploatacji i obs ugi.

Stosowanie sie do wskazan zawartych w DTR zapewni uzytkownikowi
prawid owe wykorzystanie platformy zaadowczej. Nieprzestrzeganie zasad
prawid owej eksploatacji i obs ugi moze spowodowac nastepstwa, za kt re producent
nie ponosi odpowiedzialnosci, a uzytkownik traci prawo do gwarancji udzielonej
przez producenta.

Uzytkownik po otrzymaniu od sprzedawcy Dokumentacji Techniczno
Ruchowej oraz deklaracji zgodnosci WE winien _niezw ocznie udaé sie z ww.
dokumentem do w asciweqo dla uzytkownika oddziau Urzedu Dozoru
Technicznego - celem dokonania rejestracii.

2. Przeznaczenie platform za adowczych.
Platformy zaadowcze montuje sie na samochodach dostawczych,
ciezarowych, naczepach oraz przyczepach. Stosuje sie je w celu zaadunku

i rozadunku przewozonych towar w. Montowane sg z tyu zabudowy,
w zalezno$ci od potrzeb, w zastepstwie drzwi tylnych lub za nimi.

3. Charakterystyka i dane techniczne platformy za adowczej.

3.1. Dane techniczne platformy za adowcze,.

1. Udzwig maksymalny : 1000 kg, 1500 kg, 2000 kg,

2. Maksymalna wysoko$¢ podnoszenia : 1630 mm

3. Maksymalna wysokos¢ podestu : 2000 mm

4. Szerokosc¢ podestu : dostosowana do szerokosci zabudowy

5. Naped : elektryczno-hydrauliczny

6. Maksymalne ci$nienie w uk adzie hydr. : 20 MPa

7. Moc silnika elektrycznego 1 2 Kw

8. Napiecie zasilania :121lub 24V

9. Zr do zasilania : akumulator rozruchowy pojazdu
lub specjalny

10. Liczba si ownik w hydraulicznych : 2 podnoszace i 2 zamykajace

11. llos¢ oleju hydraulicznego w uk adzie 2101



3.2. Oqg Iny opis budowy platformy za adowczej.

10 15

9
1
12
13
Rys. 1. Elementy sk adowe platformy za adowcze;.
1. Podest.
2. Ramie.
3. Wieszak.
4. Belka.
5. P etwa mocujaca.
6. Siownik podnoszacy.
7. Siownik zamykajacy.
8. Sterownik.
9. Agregat hydrauliczny.

10. Obudowa bezpiecznika.

11. Sterowanie nozne.

12. Belka slizgowa.

13. Odbojnik gumowy.

14. Si ownik wysuwu.

15. Mocowanie si ownika wysuwu.




3.2.1. Belka nosna platformy rys. 1 poz. 4

Belka nosna platformy za adowczej wykonana jest z rury kwadratowej, do
kt rej przyspawane sg elementy mocujgce pozosta e czesci platformy oraz zderzak.

3.2.2. Ramie podnoszenia rys. 1 poz. 2

Ramie podnoszenia stanowig dwa ramiona po gczone rurg okrag . Ramiona
wykonane sg z rury prostokatnej z przyspawanymi uszami. Stosowane rozstawy
ramion to: 750, 1100, 1150, 1250, 1320 i 1570 mm. D ugosci ramion to: 650, 750,
800, 900 i 1000 mm.

3.2.3. Wieszak rys. 1 poz.3

Wieszak jest elementem agczacym ramie podnoszenia z belka nosna.
Dodatkowo pozwala na automatyczne wychylenie konca platformy w dolnym jej
po ozeniu.

3.2.4. Podest rys.1 poz. 1

Podest wykonany jest ze stali lub aluminium. W obu przypadkach jest to
konstrukcja spawana. Podest stalowy wykonany jest z blach. Podest aluminiowy
wykonany jest z profili aluminiowych, z uszami stalowymi. W podestach mozna
instalowa¢ sterowanie nozne (rys. 1 poz. 13), urzadzenie zapobiegajace zsuwaniu
sie w zk w rollstop (rys. 1 poz. 12) oraz lampy ostrzegawcze (rys. 1 poz. 11).
Od spodu podestu mocowane sg flagi ostrzegawcze.

3.2.5. P etwy mocujace rys. 1 poz. 5.

P etwy mocujace suzg do zamocowania platformy do ramy pojazdu za
pomocyg Srub M16-8.8. Belka zamocowana jest do p etw przy pomocy $rub M20-
10.9, M24-10.9 oraz M16-8.8. W przypadku ramy w postaci dwuteownika stosowana
jest inna konstrukcja p etw z zastosowaniem zacisk w stalowych kutych. P etwy
wykonane sg z element w stalowych po gczonych spoing spawalnicza.

3.2.6. Uk ad hydrauliczny.

W skad ukadu hydraulicznego wchodzi: agregat hydrauliczny z pompa
zebatg napedzang silnikiem elektrycznym, stalowa armatura hydrauliczna, przewody
elastyczne, si owniki z zaworami.

Podnoszenie platformy odbywa sie poprzez t oczenie oleju od pompy do siownik w
podnoszacych, a opuszczanie nastepuje w spos b grawitacyjny z wyt aczaniem oleju
przez zaw r dawigcy do zbiornika. Do sterowania pracg siownik w platformy
za adowcze] suzg elektrozawory zamontowane na nich. Na kazdym siowniku
zamontowany jest takze zaw r bezpieczehAstwa zamykajacy wypyw oleju
w przypadku pekniecia przewodu elastycznego.

Zadaniem siownik w zamykajacych jest zamykanie podestu do po ozenia
transportowego (pionowego) oraz w czasie ruchu roboczego podestu sg elementem
prostowodowym z ramieniem, co umozliwia poziome ustawienie podestu.



4. Obs uga platformy za adowczej.

4 1. Wymagania w stosunku do os b obs ugujacych urzadzenie.

Samodzielng obs uge platform za adunkowych mogg prowadzi¢ wy gcznie

osoby, kt re ukohczyy 18 rok zycia, zostay poinstruowane i wykazay sie
umiejetnoscig obs ugi urzadzenia przed w ascicielem przedsiebiorstwa, w kt rego
posiadaniu znajduje sie platforma. Konieczne jest wyrazne zlecenie obs ugi platformy
za adunkowej przez przedsiebiorce.

4 2. Przepisy bezpieczenstwa.

Podczas pracy platformy zaadowczej nalezy przestrzega¢ nastepujacych

przepis w:

Przed uruchomieniem platformy nalezy upewnic sie, czy w zasiegu platformy
nie znajduja sie zadne osoby postronne.

Nie wolno przekracza¢é maksymalnej nosnosci, ani tez Srodka ciezkosci
adunku.

Zabrania sie uzytkowania platformy za adowczej do cel w niezgodnych z jej
przeznaczeniem. AMA POLSKA nie odpowiada za skutki, ani tez szkody
wynik e na skutek uzycia niezgodnego z przeznaczeniem.

W asciwie dzia ajgca platforma za adowcza jest urzadzeniem bezpiecznym.
W celu uzyskania takiego stanu rzeczy wystarczy tylko w asciwa konserwacja
platformy.

Zabrania sie podnoszenia i opuszczenia os b na platformie z wyjatkiem
obs ugujacego platforme ze sterowaniem noznym (jezeli takie sterowanie
zosta o zamontowane na platformie).

4. 3. Wykres no$nosci.

W celu unikniecia przedwczesnego zuzycia oraz uszkodzen, konieczny jest

r wnomierny zaadunek platformy, kt ry nie przekracza maksymalnej nosnosci
i punktu ciezkosci umieszczonego na platformie adunku.

Masa tadunku na podescie [kg]

2500

—— 20 UF
——15UF
—+— 10UF

1000

500 1

a

R A S - L g
Ramig dziatania obeigzenia [mm)]

Rys. 2. Wykres nosnosci



4 4. Sterowanie platforma za adowcza.
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Rys. 3. Widok pulpitu sterowniczego platformy za adowcze;j.

Joystick.

Prze gcznik wysuwu platformy.
Wy acznik awaryjny.

Przycisk bezpieczenstwa.

Prze acznik pracy (w lewo sterowanie nozne, centralnie wy gczone, w prawo -
- sterowanie reczne).

o0~

Pulpit sterowniczy znajduje sie z prawej strony pojazdu w miejscu
umozliwiajgcym atwg kontrole sytuacji w zasiegu pracy platformy. Wszystkie
elementy pulpitu zamkniete sg w obudowie z obrotowg tablicg szczelnie zamknietg
w czasie ruchu pojazdu i zabezpieczong przed dostepem os b niepowo anych.



4.4.1. Sterowanie reczne platformg za adowcza.

Sterowanie reczne mozliwe jest przy ustawionym prze gczniku pracy
w prawo sterowanie reczne rys. 3 poz. 5. W czasie ruch w platformy nalezy
trzymac ciggle wcisniety przycisk bezpieczenstwa - rys. 3 poz. 4. Do sterowania
ruchami platformy (otwieranie, opuszczanie, podnoszenie i zamykanie) stosuje sie
joystick wed ug wskazan piktogram w umieszczonych na pulpicie sterowniczym.
Ponizej znajdujg sie rysunki po ozenia dzwigni joysticka i ich znaczenie.

1
%@ Q Otwieranie platformy
I

ﬂ @ é Opuszczanie platformy

era

Podnoszenie platformy

4@~

1
%ﬁ @Q Zamykanie platformy
R

Rys. 4. Po ozenia joysticka.



4.4.2. Sterowanie nozne platformg za adowcza.
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Rys. 5. Przyciski sterowania noznego.

1. Przycisk bezpieczenstwa.
2. Przycisk wg re.
3. Przycisk wd

Sterowanie nozne mozliwe jest przy ustawionym prze gczniku pracy w lewo
sterowanie nozne rys. 3 poz. 5. Pierwszym krokiem jest otworzenie platformy,
na waczonym sterowaniu recznym, do poziomu. Nastepnie prze gczamy
na sterowanie nozne. W czasie ruch w platformy nalezy trzymac ciagle wcisniety
przycisk bezpieczenstwa rys. 5 poz. 1. Do sterowania ruchami platformy
(opuszczanie, podnoszenie) stosuje sie dwa pozosta e przyciski. Przycisk rys. 5
poz. 2 do ruchu w g re, a przycisk poz. 3 do ruchu w d . Aby zamkna¢ platforme
W po ozenie transportowe nalezy ponownie prze gczy¢ na sterowanie reczne,
a nastepnie uzyc joysticka.
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Rys. 6. Zasada dzia ania sterowania no nego.

UWAGA:

Na ramieniu platformy zamontowane s zderzaki dochodz ce do progu
zabudowy pojazdu, opieraj ce si 0 niego w momencie ustawiania platformy
W po o enie transportowe. W momencie napotkania oporu przez zderzaki nale y
zaprzesta podnoszenia ramienia. Niezatrzymanie ramienia grozi uszkodzeniem

progu.

5.Konserwacja.

5.1. Olej.

Poziom oleju w uk adzie hydraulicznym nale y systematycznie kontrolowa .
W razie potrzeby uzupe nia stan oleju. Minimalny i maksymalny poziom oznaczone
S na zbiorniku. W drugim miesi cu u ytkowania platformy zaadunkowej nale y
zmieni olej, a nast pnie dokonywa tego co 6 miesi cy (najlepiej przed latem
i przed zim ).

Wymiana oleju:

Otwart platform zatrzyma w po owie wysoko ci podnoszenia. Wykr ci  korek
spustowy oleju. Je eli po spuszczeniu oleju platforma zostanie opuszczona, zbiornik
oleju zostanie wyp ukany do czysta. Po ponownym wkr ceniu korka spustowego
oleju, zbiornik mo na nape nia nowym czystym olejem.

Do tego celu zalecany jest olej AMA Hydraulic Super VG-22 stosowany przez
producenta we wszystkich nowo instalowanych platformach. Dopuszczalne jest
u ycie innego oleju hydraulicznego, ktérego wska nik lepko ci wynosi 180,
a temperatura p yni cia —60°C.




